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[摘  要] 在现阶段的不断发展中,随着电梯在人们生活中的普及,我国电梯的应用数量在逐渐的增多,各种电梯事故问题也屡

见不鲜,电梯安全质量受到了人们的广泛重视。电梯的安全运行离不开制动器的可靠动作,加强对电梯制动器的电气控制研究

和检测,对于其日后的安全运行,有着积极促进的意义。基于此,本文主要对电梯制动器的电气控制和检测等相关内容进行探究

分析,希望可以有效的解决电梯制动器电气控制的相关问题,进而在根本上提高电梯安全性和稳定性。 

[关键词] 电梯制动器；电气控制；研究 

 

1 电梯制动器及其电气控制系统 

电梯制动器是电梯零部件中使用最频繁的安全装置,它

是保证电梯在运行过程中能安全、平稳地制停电梯的主要部

件,其可靠性决定着电梯能否安全运行。当电梯处于静止状

态时,曳引电动机、电磁电梯制动器的线圈中均无电流通过,

这时因电磁铁芯间没有吸引力、制动瓦块在制动弹簧压力作

用下,将制动轮抱紧,保证电机不旋转；当曳引电动机通电旋

转的瞬间,制动电磁铁中的线圈同时通上电流,电磁铁芯迅

速磁化吸合,带动制动臂使其制动弹簧受作用力,制动瓦块

张开,与制动轮完全脱离,电梯方能运行；当电梯轿厢到达所

需停站时,曳引电动机失电、制动电磁铁中的线圈也同时失

电,电磁铁芯中的磁力迅速消失,铁芯在制动弹簧的作用下

通过制动臂复位,使制动瓦块再次将制动轮抱住,电梯停止

工作。 

2 电梯制动器的电气控制特点 

电梯制动器的电气控制质量对于电梯制动器的正常运作

有着直接的影响,在通电过程中电梯制动器就会产生一定的

双向的电磁推力,这就会使电机旋转部分与电梯的刹车机出

现脱离的状况,在断电过程中其电磁力就会消失,因为弹簧力

的相关作用与影响,就会导致失电制动的摩擦式制动器。 

在控制器抱闸的回路位置中包含了两个接触器,其对于

电梯制动器的电气控制有着至关重要的作用,对此在实践中

要基于相关规定保障两个独立的电梯装置的正确配置,只有

这样才可以保障在切断过程中的整体安全性；在切断电梯控

制器的接触器中二者必须要保障正常性,在其中一个接触器

出现问题的时候,电梯制动器就要停止正常运行操作,避免

出现故障问题。对此在实践中,要想保障电梯制动器的有效

运行,就要保障电梯制动器装置系统相互独立且相互协作。 

基于电梯制动器的独立性来说,两个接触器的功能与作

用都是不同的,其在实际的运行过程中单独的进行信号的接

受,基于信号的内容开展操作,此种模式可以保障在两个接

触器中,如果其中一个信号缺乏回应,电梯就不会产生下闸

的操作,此种方式可以有效的提高电梯的整体运行安全性,

可以有效的避免制动器在其存在安全隐患的状况之下开展

运行操作。 

基于电梯制动器的协作性来说,两个接触器有效的提高

了其整体的安全性。在电梯制动器的实际运行中,其可以充

分的协调,在其中一个出现故障问题的时候,电梯就会拒绝

运行操作,可以在短时间内进行信息故障的反馈；同时另一

个正常的接触器就会提供必须的安全保障,进而提高其整体

的安全性,可以说两个接触器提高了电梯的整体安全性,为

电梯的安全运行奠定了坚实的基础。 

3 电梯制动器电气控制系统故障分析 

对电梯制动器的基本要求是能够使电梯在切断电源后

自动制停轿厢。然而,一些制动器的电气控制系统存在一些

安全隐患,一旦出现问题将导致电梯事故的发生,具体的隐

患有三种：一种是控制抱闸线圈回路上的两个接触器触点粘

结,故障一旦发生且系统无任何的监控或反馈的话,制动器

得电后依然能够使得电梯在正反两个方向上正常运转。第二

种是控制抱闸线圈回路上的接触器触点控制没有做到相对

独立。还有一种状况是最容易引发严重事故的,就是控制抱

闸线圈回路的两个接触器触点,其中一个始终呈吸合状态,

在这种情况下很容易造成电梯溜车、冲顶甚至是蹲底等致命

的危险。常见的电梯控制器电气控制的故障有如下几种： 

3.1 电梯正常运行时一切正常,但在进行检修的时候出

现上下两个方向都能运行的故障。 

3.2 控制器制动回路上的两个接触器并不完全独立。 

3.3制动器控制系统的两个接触器只有一个得到系统相

应的保护和监视,另外一个没有相应的保护措施,电梯存在

双向运行的安全隐患。 

3.4 电梯在高速运行状态下一切正常,但在低速状态下

再次测试,则会出现完全相反的结果。一旦电梯制动器电气

控制出现以上故障,轻则发生溜车、震荡等一般故障,严重时

可能发生电梯坠落、冲顶等严重事故,会对乘客的人身安全

产生极大的威胁。 

(1)电梯制动器电气控制分析以及检测工作的重要性 

随着电梯在建筑行业中的作用越来越明显,人们对于电

梯制动器电气控制分析以及检测观念产生了一定的变化,但
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是在实践中部分检测人员还是缺乏对于电梯的制动器电气

控制分析与检测认知不够深入,无法了解其内在的价值与作

用,在工作开展过程中存在着敷衍了事等问题,缺乏对检验

工作的重视。电梯制动器在实践中的主要作用就是维持电梯

的有效运行,对此,在实践中要想提高电梯制动器电气控制

的分析以及监测质量的整体管理水平与质量,就要提高对各

种现代化信息技术的重视,在实践中相关建筑企业也要提高

对电气控制系统的支持与重视,进而满足电梯制动器质量控

制与管理系统的各项实际需求。在实践中因为传统的观念以

及各种外在因素的制约与影响导致其无法形成科学的资源

系统,无法有效的与相关检验管理人员进行沟通,导致在企

业中出现各种人力、经济以及检验资源的浪费问题,对此在

实践中要通过各种具有完整性、专业性的工具开展电梯的制

动器电梯控制分析以及监测工作,只有对于传统模式之下的

电梯制动器监测模式进行系统的变革,提高其整体监测的规

范性才可以在根本上保障电梯制动器电气控制、分析以及监

测的有效性,进而在根本上提高其整体工作的效能,降低各种

安全事故隐患问题的产生,保证电梯稳定、安全的运行状态。 

(2)强化电梯制动器电气控制的有效途径 

3.5 保证电气装置独立性 

为了发挥出电梯制动器电气控制的安全保障作用,在电

梯安装和后期维护检修过程中,要始终保持电气装置的独立

性,使得二者接触处于绝对独立的状态,不受任何控制和影

响,各个接触器独立的信号控制,防止发生信号管理一致的

问题。这主要是因为,利用统一信号进行接触器控制,在信号

出现干扰或是故障问题时,就会导致电气装置的瘫痪,影响

电梯的安全运行。 

3.6 完善电梯生产行业的质量管理体系 

在实践中要想提高制动器电气控制分析以及监测的有

效性,就要提高对企业质量管理系统的基础性建设的重视,

构建完善的质量管理模式,同时要对电梯监测设备进行及时

的维修以及更新,进而在根本上保障其整体质量监测工作的

有效开展。同时,在实践中要提高对电梯制动器电气控制分

析以及监测过程中相关技术和资金的注入,要不断的引入各

种先进的监测设备,加强设备的保养以及维护。电梯制动器

电气控制的监测是一项极强技术性的工作,在实践中需要专

业的、科学性的监测方式。因此,在实践中要提高对监测人

员专业技能以及综合素质能力的重视,加强职业技能培训,

进而真正的提高电梯制动器电气控制分析以及就监测工作

的有效性。 

3.7 加强日常检修维护 

为了保证电气装置的独立性,在日常维修管理中,相关

工作人员要清点电气装置数量,使得电气装置为独立状态,

同时,制动器各个设备要符合以下要求,一是电气装置拥有

独立信号,一旦其中一个接触器发生故障,另一个接触器也

可以正常运行,不受任何影响,防止二者粘连的情况发生；二

是一个电器接触点要控制一个设备线圈,禁止一控多现象,

避免接触点出现粘接情况而启动制动器,提高电梯运行的安

全程度。 

3.8 对电梯控制器进行模拟实验 

在实践中,电梯的生产作业完成之后,模拟实验是一个

比较重要的过程。在开展模拟实验的过程中,要保证电梯运

行的方向一致性。同时,在开展实验的时候,要把电梯控制器

的重点控制点按住,对于电梯的是否呈现反方向的运动,如

果在实践中电梯并没有进行反方向的运动,也就意味着电梯

制动器的实际电气控制与实际的生产应用相吻合,如果电梯

出现了反方向运转或者出现了一定的滑梯问题,就意味着电

梯制动器的实际电气控制与既定的生产需求不吻合,就要对

其进及时的优化与调整。 

4 结束语 

电梯制动器的电气控制直接影响着电梯的安全性、可靠

性和舒适性,从而直接影响着人们的出行。有针对性进行电

梯制动器电气控制系统的检验工作,以此保证电梯制动器电

气控制性能,提高电梯的安全性和稳定性,避免安全事故的

发生,从而更好的让电梯安全的服务于人们的生产和生活。 
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